
C
001

XY

Z

水平面Z

XYZ

ゴニオ

回転

クロス
ローラ

スライド
ガイド

X

ユニット

制御機器

リニア
ボール

ケイベックス
CAVE-X
リニアボール

自
動
直
動

□40

□50

□60

□70

□80

□100

□120

その他

New



C
002

XY

Z

水平面Z

XYZ

ゴニオ

回転

X

ユニット

制御機器

クロス
ローラ

スライド
ガイド

リニア
ボール

ケイベックス
CAVE-X
リニアボール

自
動
直
動

□40

□50

□60

□70

□80

□100

□120

その他

3 1~6

10 1

New



C
003

XY

Z

水平面Z

XYZ

ゴニオ

回転

クロス
ローラ

スライド
ガイド

X

ユニット

制御機器

リニア
ボール

ケイベックス
CAVE-X
リニアボール

自
動
直
動

□40

□50

□60

□70

□80

□100

□120

その他

X軸リニアボールガイド ：KXG06020/KXG06030

C F G H

B

A

D D

CLS

5(H7)4DP

8-M3 5DP4-4.5THRU 8C'BORE
(Bolt hole for M4)

8-M4 5DP

5.5

Knob

115
60 55

4925
16165

1625
25

60
5(

H7
)4

DP
30

17
.5

16
35

50

16

25

50

50

12

5(H7)4DP

Knob

115
5560

492525
165

1625
25

60
30

5(
H7

)4
DP

35
1617

.5

50

16

50

50
5.5

16

8-M3 5DP

8-M4 5DP

4-4.5THRU 8C'BORE
(Bolt hole for M4)

12

5.5

4-4.5THRU 8C'BORE
(Bolt hole for M4)

8-M3 5DP

φ5(H7)4DP

Knob

8-M4 5DP

130
75

5

55
4970

6050

16
16

1617
.530

5(
H7

)4
DP

35

25
25

25
1616

25

50

50

12

5.5 5(H7)4DP

4-4.5THRU 8C'BORE
(Bolt hole for M4)

5(
H7

)4
DP

130

16

16
16

17
.5

16
3530

25
25

6050

25 25
70 49

5575

16

50

50

8-M4 5DP

8-M3 5DP

5

12

Knob

New



C
004

XY

Z

水平面Z

XYZ

ゴニオ

回転

X

ユニット

制御機器

クロス
ローラ

スライド
ガイド

リニア
ボール

ケイベックス
CAVE-X
リニアボール

自
動
直
動

□40

□50

□60

□70

□80

□100

□120

その他

CAD
DATA

UG UA

MA MB

PA ZA

EA

MG

New



C
005

XY

Z

水平面Z

XYZ

ゴニオ

回転

クロス
ローラ

スライド
ガイド

X

ユニット

制御機器

リニア
ボール

ケイベックス
CAVE-X
リニアボール

自
動
直
動

□40

□50

□60

□70

□80

□100

□120

その他

C

F

電源

コントローラ PLC

G

H

MG

電源 PC

ブレーキ
電源 PLC

※ブレーキ解除はお客様にて制御が必要です。

電源 コントローラ

ブレーキ
電源 PLC

※ブレーキ解除はお客様にて制御が必要です。

電源

コントローラ PLC

New



C
006

XY

Z

水平面Z

XYZ

ゴニオ

回転

X

ユニット

制御機器

クロス
ローラ

スライド
ガイド

リニア
ボール

ケイベックス
CAVE-X
リニアボール

自
動
直
動

□40

□50

□60

□70

□80

□100

□120

その他

PA

ZA 電源

コントローラ PLC

UG 
UA 

New



C
007

XY

Z

水平面Z

XYZ

ゴニオ

回転

クロス
ローラ

スライド
ガイド

X

ユニット

制御機器

リニア
ボール

ケイベックス
CAVE-X
リニアボール

自
動
直
動

□40

□50

□60

□70

□80

□100

□120

その他

New



C
008

XY

Z

水平面Z

XYZ

ゴニオ

回転

X

ユニット

制御機器

クロス
ローラ

スライド
ガイド

リニア
ボール

ケイベックス
CAVE-X
リニアボール

自
動
直
動

□40

□50

□60

□70

□80

□100

□120

その他

3 1~3

10 1

New



C
009

XY

Z

水平面Z

XYZ

ゴニオ

回転

クロス
ローラ

スライド
ガイド

X

ユニット

制御機器

リニア
ボール

ケイベックス
CAVE-X
リニアボール

自
動
直
動

□40

□50

□60

□70

□80

□100

□120

その他

XY軸リニアボールガイド ：KYG06020/KYG06030

8-M4 5DP

4-4.5 THRU 8 C'BORE
(Bolt hole for M4)

12
16

5 50

16

16
25

60 55
25 49

16

115

25
60

11
5

4955
25 16

6065

46

Knob

8-M3 5DP

30

8-M3 5DP

4-4.5 THRU 8 C'BORE
(Bolt hole for M4)

5

16
46

30

50

6065

16

16
25

60
75

130
55

49
25

5

16

25
5

607075
13

0
55 49

25 16

8-M4 5DP

12

Knob

8-M4 5DP

8-M3 5DP

4-4.5 THRU 8 C'BORE
(Bolt hole for M4)

46
16

5
30

6065

16

12

16
25 49

5560
115

25
16

25
60

11
5

55
25

49
16

50

Knob

8-M3 5DP

8-M4 5DP

46
16

□505
30

16

16
2525

5 60 49
5575

130

16

16
25

5
60

12

7075
13

0
55 49

25
6065

4-4.5 THRU 8C'BORE
(Bolt hole for M4)

Knob

C F G H

B

A

D D

CLS

New



C
010

XY

Z

水平面Z

XYZ

ゴニオ

回転

X

ユニット

制御機器

クロス
ローラ

スライド
ガイド

リニア
ボール

ケイベックス
CAVE-X
リニアボール

自
動
直
動

□40

□50

□60

□70

□80

□100

□120

その他

CAD
DATA

UG UA

MA MB

PA ZA

EA

MG

New



C
011

XY

Z

水平面Z

XYZ

ゴニオ

回転

クロス
ローラ

スライド
ガイド

X

ユニット

制御機器

リニア
ボール

ケイベックス
CAVE-X
リニアボール

自
動
直
動

□40

□50

□60

□70

□80

□100

□120

その他

New



C
012

XY

Z

水平面Z

XYZ

ゴニオ

回転

X

ユニット

制御機器

クロス
ローラ

スライド
ガイド

リニア
ボール

ケイベックス
CAVE-X
リニアボール

自
動
直
動

□40

□50

□60

□70

□80

□100

□120

その他

3 1~3

10 1

New



C
013

XY

Z

水平面Z

XYZ

ゴニオ

回転

クロス
ローラ

スライド
ガイド

X

ユニット

制御機器

リニア
ボール

ケイベックス
CAVE-X
リニアボール

自
動
直
動

□40

□50

□60

□70

□80

□100

□120

その他

C F G H

B

A

D D

CLS

12

16
0

65

1625
25

5.
530

70
5

55

16

4-4.5 THRU 8 C'BORE
(Bolt hole for M4)

41

60

5

10

50
60

60

16

8-M4 5DP

8-M3 5DP

25 25
161616

25 25
60

12 41

60

8-M3 5DP

8-M4 5DP

55

16
25

25
60

35

65

10

5

50
60

15
0

5.
5

16

4-4.5THRU 8C'BORE
(Bolt hole for M4)

Knob

12
60

16
0

65

5.
5

16
25

25
30

70
5

55

8-M3 5DP

8-M4 5DP16

10

41

5

50
60

16
25 25

60

16

4-4.5 THRU 8 C'BORE
(Bolt hole for M4)

4-4.5THRU 8C'BORE
(Bolt hole for M4)

50

5

41

60

Knob12

10
15

0

65

1625
25

60
55

35
5.

5
16

60

8-M3 5DP

8-M4 5DP

60

16
25 25

16

Z軸リニアボールガイド ：KZG06020/KZG06030New



C
014

XY

Z

水平面Z

XYZ

ゴニオ

回転

X

ユニット

制御機器

クロス
ローラ

スライド
ガイド

リニア
ボール

ケイベックス
CAVE-X
リニアボール

自
動
直
動

□40

□50

□60

□70

□80

□100

□120

その他

CAD
DATA

UG UA

MA MB

PA ZA

EA

MG

New



C
015

XY

Z

水平面Z

XYZ

ゴニオ

回転

クロス
ローラ

スライド
ガイド

X

ユニット

制御機器

リニア
ボール

ケイベックス
CAVE-X
リニアボール

自
動
直
動

□40

□50

□60

□70

□80

□100

□120

その他

New



C
016

XY

Z

水平面Z

XYZ

ゴニオ

回転

X

ユニット

制御機器

クロス
ローラ

スライド
ガイド

リニア
ボール

ケイベックス
CAVE-X
リニアボール

自
動
直
動

□40

□50

□60

□70

□80

□100

□120

その他

3 1

10 1

New



C
017

XY

Z

水平面Z

XYZ

ゴニオ

回転

クロス
ローラ

スライド
ガイド

X

ユニット

制御機器

リニア
ボール

ケイベックス
CAVE-X
リニアボール

自
動
直
動

□40

□50

□60

□70

□80

□100

□120

その他

8-M3 5DP

8-M4 5DP

60

41

5

50
60

115

49 60
49

115

21
0

12
5

16
25

25
60

16

16
12

25 25
16 16

40
305

46

14
0

4-4.5THRU 8C'BORE

(Bolt hole for M4)

Knob

Knob

12

8-M4 5DP

8-M3 5DP

4-4.5THRU 8C'BORE

(Bolt hole for M4)

16
25

6049
115

25

5
12

5

21
0

46

14
0

40
30

1625
25

60

16

16

5

50
60 49

115

41

60

16

16
12

12
5

15
0

40
30

22
0

46

16

16
25 25

60 5

5

554 130

50
60 595

5

41

60

16

25

70

25 16

4(H7) 4DP

4-4.5 THRU 8 C'BORE
(Bolt hole for M4)

Knob

8-M3 5DP

8-M4 5DP

4-4.5 THRU 8 C'BORE
(Bolt hole for M4)

16

25 25
60

130
5554

16 50

41

60

605

5

59
130

12
5

15
0

22
0

40
30

5

12
16

Knob

8-M3 5DP

8-M4 5DP

70 1625
25 16

46

XYZ軸リニアボールガイド ：KWG06020/KWG06030

C F G H

B

A

D D

CLS

New



C
018

XY

Z

水平面Z

XYZ

ゴニオ

回転

X

ユニット

制御機器

クロス
ローラ

スライド
ガイド

リニア
ボール

ケイベックス
CAVE-X
リニアボール

自
動
直
動

□40

□50

□60

□70

□80

□100

□120

その他

CAD
DATA

UG UA

MA MB

PA ZA

EA

MG

New



C
019

XY

Z

水平面Z

XYZ

ゴニオ

回転

クロス
ローラ

スライド
ガイド

X

ユニット

制御機器

リニア
ボール

ケイベックス
CAVE-X
リニアボール

自
動
直
動

□40

□50

□60

□70

□80

□100

□120

その他

1

2

3

4

1 1

5

10

9

8

6

12

7

Blue
Red
Orange
Green
Black 

Sensor substrate
1
2
3
4
5
6
7
8
9
10
11
12

Motor lead (Blue)
Motor lead (Red)
Motor lead (Orange)
Motor lead (Green)
Motor lead (Black)
CWLS output
CCWLS output
N.C.
Power input (V+)
ORG output
Power input GND
F.G.

CWLS

ORG

CCWLSVin

GND
Regulator

5 phase 
stepping motor

New



C
020

XY

Z

水平面Z

XYZ

ゴニオ

回転

X

ユニット

制御機器

クロス
ローラ

スライド
ガイド

リニア
ボール

ケイベックス
CAVE-X
リニアボール

自
動
直
動

□40

□50

□60

□70

□80

□100

□120

その他

1
2
3
4
5
6

CWLS output
CCWLS output
ORG output
N.C.
Power input(+)
Power input(−)

Sensor substrate
CWLS

ORG

CCWLSVin

GND

Regulator

61
2 5

3 4

Sensor side
Connector (Female): HR10A-7P-6S (73) (HRS)

2m       , 3m        , 5m+50
-0  mm

+50
-0  mm

+150
-0  mm

ULAWM20276 AWG28 3P Black

/
/
/
/
/
/

Shield

Pin
1
2
3
4
5
6

Signals
CWLS

CCWLS
ORG

NORG
V+
V−

Red

Red

Red

Black

Black

BlackOrange

Orange

Gray

Gray

White

White

UL20276 AWG24 1P Black

※The shields are disconnected with the connector.

Motor side
Connector:PAP-02V-S(J.S.T.MFG.)
Contact:SPHD-002T-P0.5(J.S.T.MFG.)

Blue (Black Dot)
Pin Signals
1 DC24V

Pink (Black Dot)
Shield

2 GND

2m       , 4m        , 6m+50
-0  mm

+50
-0  mm

+180
-0  mm

Red
Signals

Motor brake DC24VBlack Motor brake GND

Motor:C103A-90215PM(ORIENTAL MOTOR)

100mm

Heat-shrinkable tubing 3

UL3265 AWG26

Connector:PALR-02VF(J.S.T.MFG.)
Contact:SPAL-002T-P0.5(J.S.T.MFG.)

1

2

Motor brake(Motor side)
PinSignals
1DC24V
2GND

+30
-0 mm

Driver Side
Connector:5557-06R-210(Molex)

Motor Side
Connector:5559-06P-210(Molex)

3m, 5m

8.
1

Driver Side
Stick Terminal:AI0.5-8WH
(Phoenix Contact)

80mm
3m, 5m

4.
1

Motor Side
Connector:5559-02P-210(Molex)

New



C
021

XY

Z

水平面Z

XYZ

ゴニオ

回転

クロス
ローラ

スライド
ガイド

X

ユニット

制御機器

リニア
ボール

ケイベックス
CAVE-X
リニアボール

自
動
直
動

□40

□50

□60

□70

□80

□100

□120

その他

Driver side
Connector:55100-0670(Molex)

Connector:J11DF-06V-KX(J.S.T.MFG.)
3m , 5m

Motor side
Connector:DF62C-13S-2.2C(HRS)

(
8)

Driver side

Sensor side
Connector (Female): HR10A-7P-6S (73) (HRS)

2m       , 3m        , 5m+50
-0  mm

+50
-0  mm

+150
-0  mm

ULAWM20276 AWG28 3P Black

/
/
/
/
/
/

Shi ld

Pin
1
2
3
4
5
6

Signals
CWLS

CCWLS
ORG

NORG
V+
V−

Red

Red

Red

Black

Black

BlackOrange

Orange

Gray

Gray

White

White

1
2
3
4
5
6

CWLS output
CCWLS output
ORG output
N.C.
Power input(+)
Power input(−)

Sensor substrate
CWLS

ORG

CCWLSVin

GND

Regulator

61
2 5

3 4

Driver side
Connector:PAP-04V-S(J.S.T.MFG.)
Contact:SPHD-002T-P0.5(J.S.T.MFG.)

Motor side
Connector:ZER-06V-S(J.S.T.MFG.)
Contact:SZE-002T-P0.3(J.S.T.MFG.)

ORP-0.2SQX2P(2464)
(Oki Electric Cable Co.,Ltd) 3m,5m (5

.7
)

Driver side
Connector:PUDP-10V-S(J.S.T.MFG.)
Contact:SPUD-002T-P0.5(J.S.T.MFG.)

3m,5m

Motor side
Connector:GHR-08V-S(J.S.T.MFG.)
Contact:SSHL-002T-P0.2(J.S.T.MFG.)

(6
.9

)

ORP-0.2SZX4P(SB)(2464)
(Oki Electric Cable Co., Ltd)

Motor side
Connector:43020-1000(Molex)
or 1-794615-0(TE Connectivity)

3m , 5m

Driver side
Connector:43025-1000(Molex)
or 1-794617-0(TE Connectivity)

(
8)

New



C
022

XY

Z

水平面Z

XYZ

ゴニオ

回転

X

ユニット

制御機器

クロス
ローラ

スライド
ガイド

リニア
ボール

ケイベックス
CAVE-X
リニアボール

自
動
直
動

□40

□50

□60

□70

□80

□100

□120

その他

Sensor side
Connector (Female): HR10A-7P-6S (73) (HRS)

2m       , 3m        , 5m+50
-0  mm

+50
-0  mm

+150
-0  mm

ULAWM20276 AWG28 3P Black

/
/
/
/
/
/

Shi ld

Pin
1
2
3
4
5
6

Signals
CWLS

CCWLS
ORG

NORG
V+
V−

Red

Red

Red

Black

Black

BlackOrange

Orange

Gray

Gray

White

White

1
2
3
4
5
6

CWLS output
CCWLS output
ORG output
N.C.
Power input(+)
Power input(−)

Sensor substrate
CWLS

ORG

CCWLSVin

GND

Regulator

61
2 5

3 4

Motor side
Connector: JN4FT04SJ1-R (JAE)

V

W

FG

200mm

U

Loose wire on 
the servo amplifier side NA3CTR-18-4(MISUMI)

ULAWM2517 AWG18

3m           , 5m
+30
-0 mm

+150
-0 mm

Motor (encoder)side Connector:1674320-1 
(TE Connectivity)

Servo amplifier side
Receptacle : 36210-0100FD (3M)
ShellKit     : 36310-3200-008 (3M)

* The load drawer3m           , 5m+50
-0 mm

+150
-0 mm

NAMFSB-23-3P (MISUMI)
ULAWM2576 AWG23

(
11

)

3m , 5m(50mm) (50mm)

6.
5)

3m , 5m

New



023

XY

Z

水平面Z

XYZ

ゴニオ

回転

クロス
ローラ

スライド
ガイド

X

ユニット

制御機器

リニア
ボール

ケイベックス
CAVE-X
リニアボール

自
動
直
動

□40

□50

□60

□70

□80

□100

□120

その他

CWリミット CCWリミット

反端面 原点端面（ストローク中心）

CCWリミット CWリミット

反端面 原点端面（ストローク中心）

メカストッパ

CCWリミット

原点センサ

CWリミット

未検出（入光状態）
検出（遮光状態）

未検出（入光状態）
検出（遮光状態）

未検出（入光状態）
検出（遮光状態）

メカリミット メカリミット反端面原点端面

CWリミット CCWリミットストローク中心

CCWLS CWLS

＜原点検出行程＞
ORG

a点

開始位置1 開始位置2

開始位置3

開始位置4

LD

SD

JD

JD

JD
JOG

※

※

L速度

F速度
L速度

L速度
SD

F速度
L速度
SD
L速度

F速度
L速度
SD
L速度

F速度
L速度

JOG

JOG

※実線は急停止設定時、
点線は減速停止設定時
の場合を表します。

CWLS

＜原点検出行程＞
ORG

a点

開始位置1開始位置2

開始位置3

開始位置4

LD

SD

JD

※

※

F速度

L速度

F速度
L速度

L速度
SD

SD

L速度

F速度
L速度

SD
L速度

L速度

F速度
L速度

JOG

JD
JOG

JD
JOG

※実線は急停止設定時、
点線は減速停止設定時
の場合を表します。

CCWLS

【タイプ3】 【タイプ4】

New
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KXL06030-N

KXL06030-C

KXL06030-N1-C□□

KXL06050-N

KXL06050-C

KXL06075-N

KXL06075-C

X軸リニアボールガイド ：KXL06030/KXL06050/KXL06075

1 4 6

5

2

3

321 4 5 6

数量
1～63

日目発送
33
目
3
目発

1～63

030 30mm
050 50mm
075 75mm

コード 仕様 標準価格との差額（1軸分）
C 標準 －
F 高トルク ＋¥ 3,000
G 高分解能 ＋¥ 1,000

MA 電磁ブレーキ付（ドライバセット） ＋¥ 90,000
PA αステップ（ドライバセット） ＋¥ 68,000
UA サーボモータ（アンプセット） ＋¥ 138,000

コード 仕様 ケーブル型式 標準価格との差額（1軸分）
A 2m D214-2-2E ＋¥5,000
B 2m片端バラ D214-2-2EK ＋¥5,000
C 4m D214-2-4E ＋¥6,000
D 4m片端バラ D214-2-4EK ＋¥6,000
E コネクタのみ（ケーブル無し） － ＋¥1,800
F ロボットケーブル2m D214-2-2R ＋¥8,000
G ロボットケーブル2m片端バラ D214-2-2RK ＋¥8,000
H ロボットケーブル4m D214-2-4R ＋¥11,000
J ロボットケーブル4m片端バラ D214-2-4RK ＋¥11,000
M 電磁ブレーキ付用ケーブル

－P αステップ用ケーブル
U サーボモータ用ケーブル

無記号 ケーブル無し（標準） －
コード 仕様 標準価格との差額（1軸分）
無記号 無し －

1 CCW右

＋¥ 5,000

2 CCW左
3 中央右
4 中央左
5 CW右
6 CW左

モータ･
ケーブル
対応表

モータコード ケーブルコード
C、F、G 無記号、A～H、J

MA M
PA P
UA U

1 リード1mm
2 リード2mm

N カバー無

C カバー有

※コードMA・PA・UAはドライバ等とケーブルのセットです。
※モータオプション詳細は、 P.1-077～をご参照ください。

※片端バラは反ステージ側です。
※ コードM、P、Uの価格は、モータ価格に含まれています。 
また、ケーブル無しを選択する事はできません。   
ケーブル詳細は、 P.1-207、209～をご確認ください。
※ 弊社コントローラ（DS102/112）との接続にはコード 

A、C、F、H よりお選びください。
※原点センサオプション詳細は、 P.1-079～をご参照ください。 【ご注意】 モータにより使用可能なケーブルが異なりますので対応表でご確認ください。

本体にはケーブルは付属しません。必ずコードをご選定ください。

SPEC
型
式
カバー無 KXL06030-N1-C KXL06030-N2-C KXL06050-N1-C KXL06050-N2-C KXL06075-N1-C KXL06075-N2-C
カバー有 KXL06030-C1-C KXL06030-C2-C KXL06050-C1-C KXL06050-C2-C KXL06075-C1-C KXL06075-C2-C

メ
カ
仕
様

移動量 30mm 50mm 75mm
ステージ面サイズ 60×60mm
送りねじ（ボールねじ） φ8リード1 φ8リード2 φ8リード1 φ8リード2 φ8リード1 φ8リード2
ガイド リニアボールガイド
主材質ー表面処理 ステンレスー無電解ニッケルメッキ処理
自重 カバー無 1.28kg 1.40kg 1.54kg

カバー有 1.34kg 1.44kg 1.60kg

精
度
仕
様

分解能（パルス）Full/Half 2μm/1μm 4μm/2μm 2μm/1μm 4μm/2μm 2μm/1μm 4μm/2μm
マイクロステップ 0.1μm（1/20分割時） 0.2μm（1/20分割時） 0.1μm（1/20分割時） 0.2μm（1/20分割時） 0.1μm（1/20分割時） 0.2μm（1/20分割時）

MAXスピード 30mm/sec 35mm/sec 30mm/sec 35mm/sec 30mm/sec 35mm/sec
一方向位置決め精度 5μm以内 7μm以内
繰返し位置決め精度 ±0.5μm以内
耐荷重 12kgf【117.6N】
モーメント剛性 ピッチ0.05/ヨー0.05/ロール0.05［″/N・cm］
ロストモーション 1μm以内
バックラッシ 1μm以内
真直度 3μm以内
平行度 15μm以内
運動の平行度 10μm以内
ピッチング/ヨーイング 20″以内/15″以内

セ
ン
サ

リミットセンサ 有
原点センサ －　※原点センサオプションで取付可能
スリット原点センサ －

付属ねじ（六角穴付ボルト） M4－14　8本

※ はモータによりSPECが変わります。詳細は、  P.1-077～をご参照ください。

ケーブル   P.1-207～
電気仕様はP.1-077～

価
格

カバー無
1台 ￥110,000 ￥115,000 ￥122,000
2～6台 ￥92,000 ￥96,000 ￥102,000
7台～ ￥89,000 ￥93,000 ￥99,000

カバー有
1台 ￥122,000 ￥127,000 ￥134,000
2～6台 ￥102,000 ￥106,000 ￥112,000
7台～ ￥99,000 ￥103,000 ￥109,000

■駆動部には、クリーングリースが塗布されています

詳細はP.013
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X軸リニアボールガイド ：KXL06030/KXL06050/KXL06075

KXL06030-N1-C（KXL06030-N2-C）

KXL06050-N1-C（KXL06050-N2-C）

KXL06075-N1-C（KXL06075-N2-C）

KXL06030-C1-C（KXL06030-C2-C）

KXL06050-C1-C（KXL06050-C2-C）

KXL06075-C1-C（KXL06075-C2-C）

4-M3深6 6.5 12

3450

8-4.5キリ、φ8ザグリ
（M4用ボルト穴） 10

9.5 8-M3深5.5

8-M4深5.5

198
120 78
（75）

60 40
25 25

1616

72

60
25

25
16 31

16 ツマミ

6-M3深6（両面）

2-M3深4（両面）
15 22.5

10
22.5 151515

30

5

26 23
.5

502510 25

30
.5

16
8-4.5キリ、φ8ザグリ
（M4用ボルト穴）

50

9.5
10

10-M4深5.5

203
120
（75）
60
2525

72
40

785

34

60 50 42

31

ツマミ

2-M3深4（両面）

6-M3深6（両面）
15 15 22.5 15 1522.5

10

33 26
5 25502510

（
0.
6）

323016

4-M3深6 6.5 12

50 34

8-4.5キリ、φ8ザグリ
（M4用ボルト穴）

9.5
10

60
25

25
16

16

8-M4深5.5

8-M3深5.5

218
140
（75）
60
25
1616

25

72
40

78

ツマミ

31

2-M3深4（両面）

6-M3深6（両面） 15 15
10

32.5 1532.515

20 50 2525

30 26 23.
5

5

30
.5

16

50

8-4.5キリ、φ8ザグリ
（M4用ボルト穴）

10
9.5

10-M4深5.5

223
1405
（75）
60
2525

78
72

34

40

31

ツマミ

60 50 42

6-M3深6（両面）

2-M3深4（両面）
15

10
15 32.5 15 32.5 15

33 26
5 20 25 50 25

16 32
（
0.6
）

30

8-4.5キリ、φ8ザグリ
（M4用ボルト穴）

4-M3深6 6.5 12

50 34

10
9.5

8-M4深5.5

8-M3深5.5

243
165

60
（75）

25 25
1616

78

72
40

60
25 31

25
16

16 ツマミ

2-M3深4（両面）

6-M3深6（両面） 15 15 15
10

45 45

50507.5 50

15

30
.5

1630 26

5
23
.5

8-4.5キリ、φ8ザグリ
（M4用ボルト穴）

50

10
9.5

60 50 42

10-M4深5.5

248
165
（75）
60

25 25

78
72

40

34

5

ツマミ

31

6-M3深6（両面）

2-M3深4（両面）

32
（
0.6
）

3016

15 15 45

50507.5 50

15
10

1545

33 26
5
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CAD
DATA

CADデータ
3D・2D

モータ型式 C005C-90215P-1

モータ型式 PKE545MC-A1

モータ型式 ARM24SAK

モータ型式 HG-KR053

モータ型式 PK525HPB-C1 モータ型式 PK523HPMB-C1

C

MA

PA

UA

F G

型式 C（標準）/F（高トルク）/G（高分解能）共通 C（標準） F（高トルク）G（高分解能）
モータサイズ A B C LS

KXL06030-N□-C,F,G
□28 ー 0.5 ー

198 218 198
KXL06050-N□-C,F,G 218 238 218
KXL06075-N□-C,F,G 243 263 243

型式 C（標準）/F（高トルク）/G（高分解能）共通 C（標準） F（高トルク）G（高分解能）
モータサイズ A B C LS

KXL06030-C□-C,F,G
□28 ー ー ー

203 223 203
KXL06050-C□-C,F,G 223 243 223
KXL06075-C□-C,F,G 248 268 248

型式 PA（αステップ） C（標準）
モータサイズ A B C LS

KXL06030-N□-PA
□28 ー 0.5 6

211 198
KXL06050-N□-PA 231 218
KXL06075-N□-PA 256 243

型式 PA（αステップ） C（標準）
モータサイズ A B C LS

KXL06030-C□-PA
□28 ー ー 6

216 203
KXL06050-C□-PA 236 223
KXL06075-C□-PA 261 248

型式 MA（電磁ブレーキ付） C（標準）
モータサイズ A B C LS

KXL06030-N□-MA
□42 5 7 6

245 198
KXL06050-N□-MA 265 218
KXL06075-N□-MA 290 243

型式 MA（電磁ブレーキ付） C（標準）
モータサイズ A B C LS

KXL06030-C□-MA
□42 5 4 6

250 203
KXL06050-C□-MA 270 223
KXL06075-C□-MA 295 248

型式 UA（ACサーボモータ） C（標準）
モータサイズ A B C LS

KXL06030-N□-UA
□40 4.7 6.5 6

240.4 198
KXL06050-N□-UA 260.4 218
KXL06075-N□-UA 285.4 243

型式 UA（ACサーボモータ） C（標準）
モータサイズ A B C LS

KXL06030-C□-UA
□40 4.7 3.5 6

245.4 203
KXL06050-C□-UA 265.4 223
KXL06075-C□-UA 290.4 248

LS

A
B

C

側面図

上面図

LS

A
B

C

側面図

上面図

LS

A
B

C

側面図

上面図

LS

A
B

C

側面図

上面図
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KXL06100-N

KXL06100-N2-Ｆ□□

KXL06150-N KXL06100-C KXL06150-C

X軸リニアボールガイド ：KXL06100/KXL06150

1 4 6

5

2

3

321 4 5 6

数量
1～63

日目発送
33
目
3
目発

1～63

100 100mm
150 150mm

コード 仕様 標準価格との差額（1軸分）
F 高トルク －
G 高分解能 －¥2,000
MA 電磁ブレーキ付（ドライバセット） ＋¥90,000
PA αステップ（ドライバセット） ＋¥68,000
UA サーボモータ（アンプセット） ＋¥138,000

コード 仕様 ケーブル型式 標準価格との差額（1軸分）
A 2m D214-2-2E ＋¥5,000
B 2m片端バラ D214-2-2EK ＋¥5,000
C 4m D214-2-4E ＋¥6,000
D 4m片端バラ D214-2-4EK ＋¥6,000
E コネクタのみ － ＋¥1,800
F ロボットケーブル2m D214-2-2R ＋¥8,000
G ロボットケーブル2m片端バラ D214-2-2RK ＋¥8,000
H ロボットケーブル4m D214-2-4R ＋¥11,000
J ロボットケーブル4m片端バラ D214-2-4RK ＋¥11,000
M 電磁ブレーキ付用ケーブル

－P αステップ用ケーブル
U サーボモータ用ケーブル

無記号 ケーブル無し －
コード 仕様 標準価格との差額（1軸分）
無記号 無し －
1 CCW右

＋¥ 5,000

2 CCW左
3 中央右
4 中央左
5 CW右
6 CW左

モータ･
ケーブル
対応表

モータコード ケーブルコード
F、G 無記号、A～H、J
MA M
PA P
UA U

2 リード2mm

N カバー無

C カバー有
※コードMA・PA・UAはドライバ等とケーブルのセットです。
※モータオプション詳細は、 P.1-077～をご参照ください。

※片端バラは反ステージ側です。
※コードM、P、Uの価格は、モータ価格に含まれています。
また、ケーブル無しを選択する事はできません。  
ケーブル詳細は、 P.1-207、209～をご確認ください。
※弊社コントローラ（DS102/112）との接続にはコード 
A、C、F、H よりお選びください。

※原点センサオプション詳細は、 P.1-079～をご参照ください。

SPEC
型
式
カバー無 KXL06100-N2-F KXL06150-N2-F
カバー有 KXL06100-C2-F KXL06150-C2-F

メ
カ
仕
様

移動量 100mm 150mm
ステージ面サイズ 60×60mm
送りねじ（ボールねじ） φ8リード2
ガイド リニアボールガイド
主材質ー表面処理 ステンレス－無電解ニッケルメッキ処理

自重 カバー無 1.80kg 2.10kg
カバー有 1.86kg 2.16kg

精
度
仕
様

分解能（パ
ルス）

Full/Half 4μm/2μm
マイクロステップ 0.2μm（1/20分割時）

MAXスピード 45mm/sec
一方向位置決め精度 10μm以内 15μm以内
繰返し位置決め精度 ±0.5μm以内
耐荷重 12kgf【117.6N】
モーメント剛性 ピッチ0.05/ヨー0.05/ロール0.05［″/N・cm］
ロストモーション 1μm以内
バックラッシ 1μm以内
真直度 5μm以内
平行度 15μm以内
運動の平行度 10μm以内 15μm以内
ピッチング/ヨーイング 25″以内/20″以内

セ
ン
サ

リミットセンサ 有
原点センサ －　※原点センサオプションで取付可能
スリット原点センサ －

付属ねじ（六角穴付ボルト） M4－14　8本 M4－14　14本

価
格

カバー無
1台 ￥134,000 ￥146,000
2～6台 ￥112,000 ￥122,000
7台～ ￥109,000 ￥118,000

カバー有
1台 ￥146,000 ￥158,000
2～6台 ￥122,000 ￥132,000
7台～ ￥118,000 ￥128,000

※ はモータによりSPECが変わります。詳細は、  P.1-077～をご参照ください。

ケーブル   P.1-207～
電気仕様はP.1-077～

【ご注意】 モータにより使用可能なケーブルが異なりますので対応表でご確認ください。
本体にはケーブルは付属しません。必ずコードをご選定ください。

詳細はP.013
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X軸リニアボールガイド ：KXL06100/KXL06150

KXL06100-N2-F

KXL06100-C2-F

KXL06150-N2-F

KXL06150-C2-F

8-4.5キリ、φ8ザグリ
（M4用ボルト穴）

4-M3深6 6.5 12

3450

9.5

8-M4深5.5

8-M3深5.5

60
25

25 16
16

287.5
97.5190

（75）
60

25 25
16 16

91.5
40

ツマミ

31

2-M3深4（両面）

6-M3深6（両面）

30
.5

16

15 15
10

57.5 57.5 1515
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DATA

CADデータ
3D・2D

モータ型式 PKE545MC-A1

モータ型式 ARM24SAK

モータ型式 HG-KR053

MA

PA

UA

モータ型式 PK525HPB-C1 モータ型式 PK523HPMB-C1
F G

LS

A
B

C

側面図

上面図

LS

A
B

C

側面図

上面図

LS

A
B

C

側面図

上面図

LS

A
B

C

側面図

上面図

型式 F（高トルク）/G（高分解能）共通 F（高トルク）G（高分解能）
モータサイズ A B C LS

KXL06100-N2-F,G □28 ー 0.5 ー 288 268
KXL06150-N2-F,G 338 318

型式 F（高トルク）/G（高分解能）共通 F（高トルク）G（高分解能）
モータサイズ A B C LS

KXL06100-C2-F,G □28 ー ー ー 293 273
KXL06150-C2-F,G 343 323

型式 PA（αステップ） F（高トルク）
モータサイズ A B C LS

KXL06100-N2-PA □28 ー 0.5 6 281 288
KXL06150-N2-PA 331 338

型式 PA（αステップ） F（高トルク）
モータサイズ A B C LS

KXL06100-C2-PA □28 ー ー 6 286 293
KXL06150-C2-PA 336 343

型式 MA（電磁ブレーキ付） F（高トルク）
モータサイズ A B C LS

KXL06100-N2-ＭA □42 5 7 6 315 288
KXL06150-N2-ＭA 365 338

型式 Ｍ（電磁ブレーキ付） F（高トルク）
モータサイズ A B C LS

KXL06100-C2-ＭA □42 5 4 6 320 293
KXL06150-C2-ＭA 370 343

型式 UA（ACサーボモータ） F（高トルク）
モータサイズ A B C LS

KXL06100-N2-UA □40 4.7 6.5 6 310.4 288
KXL06150-N2-UA 360.4 338

型式 UA（ACサーボモータ） F（高トルク）
モータサイズ A B C LS

KXL06100-C2-UA □40 4.7 3.5 6 315.4 293
KXL06150-C2-UA 365.4 343
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KXL06200-N

KXL06200-N2-F□□

KXL06300-N KXL06200-C KXL06300-C

X軸リニアボールガイド ：KXL06200/KXL06300

1 4 6

5

2

3

321 4 5 6

数量
1～63

日目発送
33
目
3
目発

1～63

200 200mm
300 300mm

コード 仕様 標準価格との差額（1軸分）
F 高トルク －
G 高分解能 －¥2,000
MA 電磁ブレーキ付（ドライバセット） ＋¥90,000
PA αステップ（ドライバセット） ＋¥68,000
UA サーボモータ（アンプセット） ＋¥138,000

コード 仕様 ケーブル型式 標準価格との差額（1軸分）
A 2m D214-2-2E ＋¥ 5,000
B 2m片端バラ D214-2-2EK ＋¥ 5,000
C 4m D214-2-4E ＋¥ 6,000
D 4m片端バラ D214-2-4EK ＋¥ 6,000
E コネクタのみ － ＋¥ 1,800
F ロボットケーブル2m D214-2-2R ＋¥ 8,000
G ロボットケーブル2m片端バラ D214-2-2RK ＋¥ 8,000
H ロボットケーブル4m D214-2-4R ＋¥ 11,000
J ロボットケーブル4m片端バラ D214-2-4RK ＋¥ 11,000
M 電磁ブレーキ付用ケーブル

－P αステップ用ケーブル
U サーボモータ用ケーブル

無記号 ケーブル無し（標準） －

コード 仕様 標準価格との差額（1軸分）
無記号 無し －
1 CCW右

＋¥ 5,000

2 CCW左
3 中央右
4 中央左
5 CW右
6 CW左

モータ･
ケーブル
対応表

モータコード ケーブルコード
F、G 無記号、A～H、J
MA M
PA P
UA U

2 リード2mm

N カバー無

C カバー有
※コードMA・PA・UAはドライバ等とケーブルのセットです。
※モータオプション詳細は、 P.1-077～をご参照ください。

※片端バラは反ステージ側です。
※コードM、P、Uの価格は、モータ価格に含まれています。
また、ケーブル無しを選択する事はできません。  
ケーブル詳細は、 P.1-207、209～をご確認ください。
※弊社コントローラ（DS102/112）との接続にはコード 
A、C、F、H よりお選びください。

※原点センサオプション詳細は、 P.1-079～をご参照ください。

SPEC
型
式
カバー無 KXL06200-N2-F KXL06300-N2-F
カバー有 KXL06200-C2-F KXL06300-C2-F

メ
カ
仕
様

移動量 200mm 300mm
ステージ面サイズ 60×60mm
送りねじ（ボールねじ） φ8リード2
ガイド リニアボールガイド
主材質ー表面処理 ステンレス－無電解ニッケルメッキ処理

自重 カバー無 2.42kg 3.02kg
カバー有 2.48kg 3.12kg

精
度
仕
様

分解能（パ
ルス）

Full/Half 4μm/2μm
マイクロステップ 0.2μm（1/20分割時）

MAXスピード 45mm/sec
一方向位置決め精度 15μm以内 25μm以内
繰返し位置決め精度 ±0.5μm以内
耐荷重 12kgf【11 7.6N】
モーメント剛性 ピッチ0.05/ヨー0.05/ロール0.05［″/N・cm］
ロストモーション 1μm以内
バックラッシ 1μm以内
真直度 7μm以内
平行度 15μm以内
運動の平行度 20μm以内 25μm以内
ピッチング/ヨーイング 30″以内/20″以内 35″以内/20″以内

セ
ン
サ

リミットセンサ 有
原点センサ －　　※原点センサオプションで取付可能
スリット原点センサ －

付属ねじ（六角穴付ボルト） M4－14　12本 M4－14　16本

価
格

カバー無
1台 ￥158,000 ￥182,000
2～6台 ￥132,000 ￥152,000
7台～ ￥128,000 ￥147,000

カバー有
1台 ￥170,000 ￥194,000
2～6台 ￥142,000 ￥162,000
7台～ ￥138,000 ￥157,000

※ はモータによりSPECが変わります。詳細は、  P.1-077～をご参照ください。

ケーブル   P.1-207～
電気仕様はP.1-077～

【ご注意】 モータにより使用可能なケーブルが異なりますので対応表でご確認ください。
本体にはケーブルは付属しません。必ずコードをご選定ください。

詳細はP.013
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12-4.5キリ、φ8ザグリ
（M4用ボルト穴）

4-M3深6 6.5

9.5
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50 34

8-M4深5.5

8-M3深5.5

60
25 16

1625

387.5

（75）
60

2525
16 16

290
91.5

40
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ツマミ

31

2-M3深4（両面）6-M3深6（両面）
15 15 107.5 15

10
107.5 15

20 50 50 50 50 50
30 26 23
.5

5

30
.5

16
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X軸リニアボールガイド ：KXL06200/KXL06300

KXL06200-N2-F

KXL06200-C2-F

KXL06300-N2-F

KXL06300-C2-F
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CADデータ
3D・2D

モータ型式 PKE545MC-A1

モータ型式 ARM24SAK

モータ型式 HG-KR053

MA

PA

UA

モータ型式 PK525HPB-C1 モータ型式
F G

LS

A
B

C

側面図

上面図

LS

A
B

C

側面図

上面図

LS

A
B

C

側面図

上面図

LS

A
B

C

側面図

上面図

型式 F（高トルク）/G（高分解能）共通 F（高トルク）G（高分解能）
モータサイズ A B C LS

KXL06200-N2-F,G
KXL06300-N2-F,G

型式 F（高トルク）/G（高分解能）共通 F（高トルク）G（高分解能）
モータサイズ A B C LS

KXL06200-C2-F,G
KXL06300-C2-F,G

型式 PA（αステップ） F（高トルク）
モータサイズ A B C LS

KXL06200-N2-PA
KXL06300-N2-PA

型式 P（αステップ） F（高トルク）
モータサイズ A B C LS

KXL06200-C2-PA
KXL06300-C2-PA

型式 MA（電磁ブレーキ付） F（高トルク）
モータサイズ A B C LS

KXL06200-N2-ＭA
KXL06300-N2-ＭA

型式 Ｍ（電磁ブレーキ付） F（高トルク）
モータサイズ A B C LS

KXL06200-C2-ＭA
KXL06300-C2-ＭA

型式 UA（ACサーボモータ） F（高トルク）
モータサイズ A B C LS

KXL06200-N2-UA
KXL06300-N2-UA

型式 UA（ACサーボモータ） F（高トルク）
モータサイズ A B C LS

KXL06200-C2-UA
KXL06300-C2-UA
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KYL06030-N1-C□□

KYL06030-N KYL06050-N KYL06075-N

KYL06030-C KYL06050-C KYL06075-C

XY軸リニアボールガイド：KYL06030/KYL06050/KYL06075

1 4 6

5

2

3

321 4 5 6

数量
1～63

日目発送
33
目
3
目発

1～33

030 30mm
050 50mm
075 75mm

コード 仕様 標準価格との差額（2軸分）
C 標準 －
F 高トルク ＋¥ 6,000
G 高分解能 ＋¥ 2,000
MA 電磁ブレーキ付（ドライバセット） ＋¥ 180,000
PA αステップ（ドライバセット） ＋¥ 136,000
UA サーボモータ（アンプセット） ＋¥ 276,000

コード 仕様 標準価格との差額（2軸分）
無記号 無し －
1 CCW右

＋¥ 10,000

2 CCW左
3 中央右
4 中央左
5 CW右
6 CW左

モータ･
ケーブル
対応表

モータコード ケーブルコード
C、F、G 無記号、A～H、J
MA M
PA P
UA U

1 リード1mm
2 リード2mm

N カバー無

C カバー有
※コードMA・PA・UAはドライバ等とケーブルのセットです。
※モータオプション詳細は、 P.1-077～を参照ください。

※片端バラは反ステージ側です。
※コードM、P、Uの価格は、モータ価格に含まれています。
また、ケーブル無しを選択する事はできません。  
ケーブル詳細は、 P.1-207、209～をご確認ください。
※弊社コントローラ（DS102/112）との接続にはコード 
A、C、F、H よりお選びください。

※原点センサオプション詳細は、 P.1-079～を参照ください。

SPEC

型式 カバー無 KYL06030-N1-C KYL06030-N2-C KYL06050-N1-C KYL06050-N2-C KYL06075-N1-C KYL06075-N2-C
カバー有 KYL06030-C1-C KYL06030-C2-C KYL06050-C1-C KYL06050-C2-C KYL06075-C1-C KYL06075-C2-C

メ
カ
仕
様

移動量 30mm 50mm 75mm
ステージ面サイズ 60×60mm
送りねじ（ボールねじ） φ8リード1 φ8リード2 φ8リード1 φ8リード2 φ8リード1 φ8リード2
ガイド リニアボールガイド
主材質－表面処理 ステンレス－無電解ニッケルメッキ処理

自重 カバー無 2.56kg 2.8kg 3.08kg
カバー有 2.68kg 2.88kg 3.32kg

精
度
仕
様

分解能（パルス）Full/Half 2μm/1μm 4μm/2μm 2μm/1μm 4μm/2μm 2μm/1μm 4μm/2μm
マイクロステップ 0.1μm（1/20分割時）0.2μm（1/20分割時）0.1μm（1/20分割時）0.2μm（1/20分割時）0.1μm（1/20分割時）0.2μm（1/20分割時）

MAXスピード 30mm/sec 35mm/sec 30mm/sec 35mm/sec 30mm/sec 35mm/sec
耐荷重 10kgf【98N】
直角度 15μm以内/フルストローク 25μm以内/フルストローク 37.5μm以内/フルストローク

セ
ン
サ

リミットセンサ 有
原点センサ －　※原点センサオプションで取付可
スリット原点センサ －

付属ねじ（六角穴付ボルト） M4－14　8本

価
格

カバー無
1台 ¥221,000 ¥230,000 ¥245,000
2～3台 ¥184,000 ¥192,000 ¥204,000
4台～ ¥178,000 ¥186,000 ¥198,000

カバー有
1台 ¥245,000 ¥254,000 ¥269,000
2～3台 ¥204,000 ¥212,000 ¥224,000
4台～ ¥198,000 ¥206,000 ¥217,000

単
軸
精
度
仕
様

一方向位置決め精度 5μm以内 7μm以内
繰返し位置決め精度 ±0.5μm以内
ロストモーション 1μm以内
バックラッシ 1μm以内
真直度 3μm以内
ピッチング/ヨーイング 20″以内/15″以内

※ はモータによりSPECが変わります。詳細は、  P.1-077～を参照ください。

ケーブル   P.1-207～
電気仕様はP.1-077～

コード 仕様 ケーブル型式 標準価格との
差額（2軸分）

A 2m D214-2-2E ＋¥10,000
B 2m片端バラ D214-2-2EK ＋¥10,000
C 4m D214-2-4E ＋¥12,000
D 4m片端バラ D214-2-4EK ＋¥12,000
E コネクタのみ（ケーブル無し） － ＋¥3,600
F ロボットケーブル2m D214-2-2R ＋¥16,000
G ロボットケーブル2m片端バラ D214-2-2RK ＋¥16,000
H ロボットケーブル4m D214-2-4R ＋¥22,000
J ロボットケーブル4m片端バラ D214-2-4RK ＋¥22,000
M 電磁ブレーキ付用ケーブル

－P αステップ用ケーブル
U サーボモータ用ケーブル

無記号 ケーブル無し（標準） －

【ご注意】 モータにより使用可能なケーブルが異なりますので対応表で 
ご確認ください。
本体にはケーブルは付属しません。必ずコードをご選定ください。
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CADデータ
3D・2D

KYL06030-N1-C（KYL06030-N2-C） KYL06030-C1-C（KYL06030-C2-C）

KYL06050-N1-C（KYL06050-N2-C） KYL06050-C1-C（KYL06050-C2-C）

KYL06075-N1-C（KYL06075-N2-C） KYL06075-C1-C（KYL06075-C2-C）

8-M4深5.5

8-M3深5.519
8

78
30

60

25 16
1625

30
198

783060

25
16 16

25

30

φ
12

ツマミ

60
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KYL06100-N

KYL06100-N2-F□□

KYL06150-N KYL06100-C KYL06150-C

XY軸リニアボールガイド：KYL06100/KYL06150

1 4 6

2

3

321 4 5 6

数量
1～63

日目発送
33
目
3
目発

1～33

100 100mm
150 150mm

コード 仕様 標準価格との差額（2軸分）
F 高トルク －
G 高分解能 －¥ 4,000
MA 電磁ブレーキ付（ドライバセット） ＋¥ 180,000
PA αステップ（ドライバセット） ＋¥ 136,000
UA サーボモータ（アンプセット） ＋¥ 276,000

モータ･
ケーブル
対応表

モータコード ケーブルコード
F、G 無記号、A～H、J
MA M
PA P
UA U

2 リード2mm

※片端バラは反ステージ側です。
※コードM、P、Uの価格は、モータ価格に含まれています。
また、ケーブル無しを選択する事はできません。  
ケーブル詳細は、 P.1-207、209～をご確認ください。
※弊社コントローラ（DS102/112）との接続にはコード 
A、C、F、H よりお選びください。

1

2

3

4

5

6

5

コード 仕様 標準価格との差額（2軸分）
無記号 無し －
1 CCW右

＋¥ 10,000

2 CCW左
3 中央右
4 中央左
5 CW右
6 CW左

※コードMA・PA・UAはドライバ等とケーブルのセットです。
※モータオプション詳細は、 P.1-077～を参照くださ
い。

※原点センサオプション詳細は、 P.1-079～を参照ください。

※ はモータによりSPECが変わります。詳細は、  P.1-077～を参照ください。

ケーブル   P.1-207～
電気仕様はP.1-077～

N カバー無

C カバー有

SPEC

型式 カバー無 KYL06100-N2-F KYL06150-N2-F
カバー有 KYL06100-C2-F KYL06150-C2-F

メ
カ
仕
様

移動量 100mm 150mm
ステージ面サイズ 60×60mm
送りねじ（ボールねじ） φ8リード2
ガイド リニアボールガイド
主材質－表面処理 ステンレス－無電解ニッケルメッキ処理

自重 カバー無 3.6kg 4.2kg
カバー有 3.72kg 4.32kg

精
度
仕
様

分解能（パル
ス）

Full/Half 4μm/2μm
マイクロステップ 0.2μm（1/20分割時）

MAXスピード 45mm/sec
耐荷重 10kgf【98N】
直角度 50μm以内/フルストローク 75μm以内/フルストローク

セ
ン
サ

リミットセンサ 有
原点センサ －　※原点センサオプションで取付可
スリット原点センサ －

付属ねじ（六角穴付ボルト） M4－14　8本 M4－14　14本

コード 仕様 ケーブル型式 標準価格との
差額（2軸分）

A 2m D214-2-2E ＋¥10,000
B 2m片端バラ D214-2-2EK ＋¥10,000
C 4m D214-2-4E ＋¥12,000
D 4m片端バラ D214-2-4EK ＋¥12,000
E コネクタのみ（ケーブル無し） － ＋¥3,600
F ロボットケーブル2m D214-2-2R ＋¥16,000
G ロボットケーブル2m片端バラ D214-2-2RK ＋¥16,000
H ロボットケーブル4m D214-2-4R ＋¥22,000
J ロボットケーブル4m片端バラ D214-2-4RK ＋¥22,000
M 電磁ブレーキ付用ケーブル

－P αステップ用ケーブル
U サーボモータ用ケーブル

無記号 ケーブル無し（標準） －

【ご注意】 モータにより使用可能なケーブルが異なりますので対応表で 
ご確認ください。
本体にはケーブルは付属しません。必ずコードをご選定ください。

価
格

カバー無
1台 ¥269,000 ¥293,000
2～3台 ¥224,000 ¥244,000
4台～ ¥217,000 ¥237,000

カバー有
1台 ¥293,000 ¥317,000
2～3台 ¥244,000 ¥264,000
4台～ ¥237,000 ¥256,000

単
軸
精
度
仕
様

一方向位置決め精度 10μm以内 15μm以内
繰返し位置決め精度 ±0.5μm以内
ロストモーション 1μm以内
バックラッシ 1μm以内
真直度 5μm以内
ピッチング/ヨーイング 25″以内/20″以内
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KYL06200-N

KYL06200-N2-F□□

KYL06300-N KYL06200-C KYL06300-C

XY軸リニアボールガイド：KYL06200/KYL06300

1 4 6

2

3

321 4 5 6

数量
1～63

日目発送
33
目
3
目発

1～33

200 200mm
300 300mm

コード 仕様 標準価格との差額（2軸分）
F 高トルク －
G 高分解能 －¥ 4,000
MA 電磁ブレーキ付（ドライバセット） ＋¥ 180,000
PA αステップ（ドライバセット） ＋¥ 136,000
UA サーボモータ（アンプセット） ＋¥ 276,000

モータ･
ケーブル
対応表

モータコード ケーブルコード
F、G 無記号、A～H、J
MA M
PA P
UA U

2 リード2mm

※片端バラは反ステージ側です。
※コードM、P、Uの価格は、モータ価格に含まれています。
また、ケーブル無しを選択する事はできません。 
ケーブル詳細は、 P.1-207、209～をご確認ください。
※ 弊社コントローラ（DS102/112）との接続にはコード 
A、C、F、H よりお選びください。

1
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4

5

6

5

コード 仕様 標準価格との差額（2軸分）
無記号 無し －
1 CCW右

＋¥ 10,000

2 CCW左
3 中央右
4 中央左
5 CW右
6 CW左

※コードMA・PA・UAはドライバ等とケーブルのセットで
す。
※モータオプション詳細は、 P.1-077～をご参照くださ
い。

※原点センサオプション詳細は、 P.1-079～をご参照ください。 【ご注意】
モータにより使用可能なケーブルが異なりますので対応表でご確認ください。
本体にはケーブルは付属しません。必ずコードをご選定ください。

※ はモータによりSPECが変わります。詳細は、  P.1-077～をご参照ください。

ケーブル   P.1-207～
電気仕様はP.1-077～

N カバー無

C カバー有

SPEC

型式 カバー無 KYL06200-N2-F KYL06300-N2-F
カバー有 KYL06200-C2-F KYL06300-C2-F

メ
カ
仕
様

移動量 200mm 300mm
ステージ面サイズ 60×60mm
送りねじ（ボールねじ） φ8リード2
ガイド リニアボールガイド
主材質－表面処理 ステンレス－無電解ニッケルメッキ処理

自重 カバー無 4.84kg 6.04kg
カバー有 4.96kg 6.24kg

精
度
仕
様

分解能（パ
ルス）

Full/Half 4μm/2μm
マイクロステップ 0.2μm（1/20分割時）

MAXスピード 45mm/sec
耐荷重 10kgf【98N】
直角度 100μm以内/フルストローク 150μm以内/フルストローク

セ
ン
サ

リミットセンサ 有
原点センサ －　※原点センサオプションで取付可
スリット原点センサ －

付属ねじ（六角穴付ボルト） M4－14　12本 M4－14　16本

価
格

カバー無
1台 ¥317,000 ¥365,000
2～3台 ¥264,000 ¥304,000
4台～ ¥256,000 ¥295,000

カバー有
1台 ¥341,000 ¥389,000
2～3台 ¥284,000 ¥324,000
4台～ ¥275,000 ¥314,000

単
軸
精
度
仕
様

一方向位置決め精度 15μm以内 25μm以内
繰返し位置決め精度 ±0.5μm以内
ロストモーション 1μm以内
バックラッシ 1μm以内
真直度 7μm以内
ピッチング/ヨーイング 30″以内/20″以内 35″以内/20″以内

コード 仕様 ケーブル型式 標準価格との
差額（2軸分）

A 2m D214-2-2E ＋¥10,000
B 2m片端バラ D214-2-2EK ＋¥10,000
C 4m D214-2-4E ＋¥12,000
D 4m片端バラ D214-2-4EK ＋¥12,000
E コネクタのみ（ケーブル無し） － ＋¥3,600
F ロボットケーブル2m D214-2-2R ＋¥16,000
G ロボットケーブル2m片端バラ D214-2-2RK ＋¥16,000
H ロボットケーブル4m D214-2-4R ＋¥22,000
J ロボットケーブル4m片端バラ D214-2-4RK ＋¥22,000
M 電磁ブレーキ付用ケーブル

－P αステップ用ケーブル
U サーボモータ用ケーブル

無記号 ケーブル無し（標準） －
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サポートガイドオプション 200mm、300mm仕様にサポートガイドオプションをご用意しています。
オーバーハングした組合せでも安心してお使いいただけます。

【ご注文方法】

ご注意
・スライドガイドとアダプタプレートの組合せ及び、CAVE-X POSITIONERとの組
合せは、お客様でのご対応となります。

※平行度10μm以下/100mm以内での取付調整を推奨いたします。
・スライドガイド材質：SUS440C相当　アダプタプレート材質：アルミ
・グリース：マルテンプPS2

型式 価格

APW6016A-390A ￥16,000

型式 価格

APW6019A-390A ￥16,000

APW6016A-390A

APW6019A-390A

【寸法図】 スライドガイド部分型式：SSEBW14-390（（株）ミスミ）
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390
15 9×ピッチ40=360

4-M4深810-4.5キリφ8ザグリ

オプションについてのご不明な点はお問合せください。

用カバー無

用カバー有

用カバー無

用

・

・カバー有
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KZL06030-N/KZL06050-N/KZL06075-N

KZL06030-N1-C□□

KZL06030-C/KZL06050-C/KZL06075-C

Z軸リニアボールガイド：KZL06030/KZL06050/KZL06075

1 4 6

5

2

3

321 4 5 6

数量
1～63

日目発送
33
目
3
目発

1～33

030 30mm
050 50mm
075 75mm

コード 仕様 標準価格との差額（1軸分）
C 標準 －
F 高トルク ＋¥ 3,000
G 高分解能 ＋¥ 1,000
MA 電磁ブレーキ付（ドライバセット） ＋¥ 90,000
PA αステップ（ドライバセット） ＋¥ 68,000
UA サーボモータ（アンプセット） ＋¥ 138,000

コード 仕様 標準価格との差額（1軸分）
無記号 無し －
1 CCW右

＋¥ 5,000

2 CCW左
3 中央右
4 中央左
5 CW右
6 CW左

モータ･
ケーブル
対応表

モータコード ケーブルコード
C、F、G 無記号、A～H、J
MA M
PA P
UA U

1 リード1mm

N カバー無

C カバー有

※コードMA・PA・UAはドライバ等とケーブルのセットです。
※モータオプション詳細は、 P.1-077～を参照くださ
い。

※片端バラは反ステージ側です。
※コードM、P、Uの価格は、モータ価格に含まれています。
また、ケーブル無しを選択する事はできません。  
ケーブル詳細は、 P.1-207、209～をご確認ください。
※弊社コントローラ（DS102/112）との接続にはコード 
A、C、F、H よりお選びください。

※原点センサオプション詳細は、 P.1-079～を参照ください。 【ご注意】 モータにより使用可能なケーブルが異なりますので対応表でご確認
ください。
本体にはケーブルは付属しません。必ずコードを選定ください。

※ はモータによりSPECが変わります。詳細は、  P.1-077～を参照ください。

ケーブル   P.1-207～
電気仕様はP.1-077～

SPEC

型式 カバー無 カバー有
KZL06030-N1-C KZL06050-N1-C KZL06075-N1-C KZL06030-C1-C KZL06050-C1-C KZL06075-C1-C

メ
カ
仕
様

移動量 30mm 50mm 75mm 30mm 50mm 75mm
ステージ面サイズ 60×60mm
送りねじ（ボールねじ） φ8リード1
ガイド リニアボールガイド
主材質－表面処理 ステンレス－無電解ニッケルメッキ処理
自重 2kg 2.12kg 2.26kg 2.06kg 2.16kg 2.32kg

精
度
仕
様

分解能（パルス）Full/Half 2μm/1μm
マイクロステップ 0.1μm（1/20分割時）

MAXスピード 20mm/sec
耐荷重（励磁時） 7kgf【68.6N】
垂直度 15μm以内/フルストローク 25μm以内/フルストローク 37.5μm以内/フルストローク 15μm以内/フルストローク 25μm以内/フルストローク 37.5μm以内/フルストローク

セ
ン
サ

リミットセンサ 有
原点センサ －　※原点センサオプションで取付可
スリット原点センサ －

付属ねじ（六角穴付ボルト） M4－10　4本

価
格
1台 ¥128,000 ¥133,000 ¥140,000 ¥140,000 ¥145,000 ¥152,000
2～6台 ¥107,000 ¥111,000 ¥117,000 ¥117,000 ¥121,000 ¥127,000
7台～ ¥104,000 ¥108,000 ¥113,000 ¥113,000 ¥117,000 ¥123,000

単
軸
精
度
仕
様

一方向位置決め精度 5μm以内 7μm以内 5μm以内 7μm以内
繰返し位置決め精度 ±0.5μm以内
ロストモーション 1μm以内
バックラッシ 1μm以内
真直度 3μm以内
ピッチング/ヨーイング 20″以内/15″以内

コード 仕様 ケーブル型式 標準価格との
差額

A 2m D214-2-2E ＋¥5,000
B 2m片端バラ D214-2-2EK ＋¥5,000
C 4m D214-2-4E ＋¥6,000
D 4m片端バラ D214-2-4EK ＋¥6,000
E コネクタのみ（ケーブル無し） － ＋¥1,800
F ロボットケーブル2m D214-2-2R ＋¥8,000
G ロボットケーブル2m片端バラ D214-2-2RK ＋¥8,000
H ロボットケーブル4m D214-2-4R ＋¥11,000
J ロボットケーブル4m片端バラ D214-2-4RK ＋¥11,000
M 電磁ブレーキ付用ケーブル

－P αステップ用ケーブル
U サーボモータ用ケーブル

無記号 ケーブル無し（標準） －

1

2

3

4

5

6
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CADデータ
3D・2D

KZL06030-N1-C KZL06030-C1-C

KZL06050-N1-C KZL06050-C1-C

KZL06075-N1-C KZL06075-C1-C

4-4.5キリ、φ8ザグリ
（M4用ボルト穴） 60

70

2525

16 16

8-M4深5.5

8-M3深5.5

10
8

60

25
25 16

16

40 5.
5

φ12
ツマミ

31

20
8

10

58.5
44

2

50
60

31

φ12
ツマミ

50
60

70

4-4.5キリ、φ8ザグリ
（M4用ボルト穴）

10-M4深5.5

10
8

60

25
34

25

40 5.
5

20
8

10

50
60（0.6）

60
44

（0.6）

1

4-4.5キリ、φ8ザグリ
（M4用ボルト穴） 60

25 25

16 16

8-M4深5.5

8-M3深5.5

11
8

60

80

25 16
1625

50

5.
5

ツマミ
φ12

31

22
8

10

58.5
44

2

50
60

22
8

10

44

60（0.6）

50
60（0.6）

1

4-4.5キリ、φ8ザグリ
（M4用ボルト穴）

60

50

11
8

60

25
5.
5

25
34

50

10-M4深5.5

31
φ12
ツマミ

80

4-4.5キリ、φ8ザグリ
（M4用ボルト穴） 60

25 25

1616

8-M4深5.5

8-M3深5.5

13
0.
5

92
.5

60

25
25 16

16

62
.5

5.
5

φ12
31

ツマミ

25
3

10

58.5
44

60
50

2

4-4.5キリ、φ8ザグリ
（M4用ボルト穴）

10-M4深5.5

13
0.
5

60

92
.5

25
25

34

62
.5

5.
5

60

50

φ12
31

ツマミ

25
3

10

（0.6） 60

44

60
50

（0.6）

1

CAD
DATA
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KWL06030-N

KWL06030-N1-C□□

KWL06050-N KWL06030-C KWL06050-C

XYZ軸リニアボールガイド：KWL06030/KWL06050

1

2

3

321 4 5 6

数量
1～63

日目発送
33
目
3
目発

13

030 30mm
050 50mm

1 リード1mm

※ はモータによりSPECが変わります。詳細は、  P.1-077～を参照ください。

ケーブル   P.1-207～
電気仕様はP.1-077～

N カバー無

C カバー有

SPEC

型式 カバー無 カバー有
KWL06030-N1-C KWL06050-N1-C KWL06030-C1-C KWL06050-C1-C

メ
カ
仕
様

移動量 30mm 50mm 30mm 50mm
ステージ面サイズ 60×60mm
送りねじ（ボールねじ） φ8リード1
ガイド リニアボールガイド
主材質－表面処理 ステンレス－無電解ニッケルメッキ処理
自重 4.56kg 4.92kg 4.74kg 5.04kg

精
度
仕
様

分解能（パルス）Full/Half 2μm/1μm
マイクロステップ 0.1μm（1/20分割時）

MAXスピード 20mm/sec
耐荷重 7kgf【68.6N】
直角度 15μm以内/フルストローク 25μm以内/フルストローク 15μm以内/フルストローク 25μm以内/フルストローク

セ
ン
サ

リミットセンサ 有
原点センサ －　※原点センサオプションで取付可
スリット原点センサ －

付属ねじ（六角穴付ボルト） M4－14　8本
価
格
1台 ¥349,000 ¥364,000 ¥385,000 ¥400,000
2台～ ¥291,000 ¥303,000 ¥321,000 ¥333,000

単
軸
精
度
仕
様

一方向位置決め精度 5μm以内
繰返し位置決め精度 ±0.5μm以内
ロストモーション 1μm以内
バックラッシ 1μm以内
真直度 3μm以内 
ピッチング/ヨーイング 20″以内/15″以内

4 6

5

コード 仕様 標準価格との差額（3軸分）
C 標準 －
F 高トルク ＋¥9,000
G 高分解能 ＋¥3,000
MA 電磁ブレーキ付（ドライバセット） ＋¥270,000
PA αステップ（ドライバセット） ＋¥204,000
UA サーボモータ（アンプセット） ＋¥414,000

コード 仕様 標準価格との差額（3軸分）
無記号 無し －
1 CCW右

＋¥ 15,000

2 CCW左
3 中央右
4 中央左
5 CW右
6 CW左

モータ･
ケーブル
対応表

モータコード ケーブルコード
C、F、G 無記号、A～H、J
MA M
PA P
UA U

※コードMA・PA・UAはドライバ等とケーブルのセットで
す。
※モータオプション詳細は、 P.1-077～を参照くださ
い。

※片端バラは反ステージ側です。
※コードM、P、Uの価格は、モータ価格に含まれています。
また、ケーブル無しを選択する事はできません。  
ケーブル詳細は、 P.1-207、209～をご確認ください。
※弊社コントローラ（DS102/112）との接続にはコード 
A、C、F、H よりお選びください。

※原点センサオプション詳細は、 P.1-079～を参照ください。

1

2

3

4

5

6

コード 仕様 ケーブル型式 標準価格との
差額（3軸分）

A 2m D214-2-2E ＋¥15,000
B 2m片端バラ D214-2-2EK ＋¥15,000
C 4m D214-2-4E ＋¥18,000
D 4m片端バラ D214-2-4EK ＋¥18,000
E コネクタのみ（ケーブル無し） － ＋¥5,400
F ロボットケーブル2m D214-2-2R ＋¥24,000
G ロボットケーブル2m片端バラ D214-2-2RK ＋¥24,000
H ロボットケーブル4m D214-2-4R ＋¥33,000
J ロボットケーブル4m片端バラ D214-2-4RK ＋¥33,000
M 電磁ブレーキ付用ケーブル

－P αステップ用ケーブル
U サーボモータ用ケーブル

無記号 ケーブル無し（標準） －

【ご注意】 モータにより使用可能なケーブルが異なりますので対応表でご確認
ください。
本体にはケーブルは付属しません。必ずコードを選定ください。
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CADデータ
3D・2D

KWL06030-N1-C KWL06030-C1-C

KWL06050-N1-C KWL06050-C1-C

8-M3深5.5

8-M4深5.5

60

13
0

25
25

16
16

ツマミ

16
φ
12

198
102 60

5025 25 10
16 16

30

8-4.5キリ、φ8ザグリ
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44
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26
8
19
8

40

4630
9.
5

198
1026030

50

2

（M4用ボルト穴）　　
8-4.5キリ、φ8ザグリ

ツマミ

13
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φ
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60（0.6）

19
8

43
33

9.
5

49

27
4

198
1026030

50

1

8-M3深5.5

8-M4深5.5

60
25
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0

25 16
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ツマミ

16
φ
12

218
112 60

50 2025 25
16 16

40

8-4.5キリ、φ8ザグリ
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40
30
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40 112

2 10-M4深5.5
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25
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電気仕様：KXLシリーズ

LS

A
B

C

モータコード C F G MA PA UA

KXL06030-N ￥110,000
＋￥3,000 ＋￥1,000

＋￥90,000 ＋￥68,000 ＋￥138,000

KXL06050-N ￥115,000
KXL06075-N ￥122,000
KXL06100-N − ￥134,000

−￥2,000
KXL06150-N − ￥146,000
KXL06200-N − ￥158,000
KXL06300-N − ￥182,000

モータ本体、
モータドライバ、
ケーブルを含む。

モータ本体、
サーボアンプ、
ケーブルを含む。

モータ本体、
モータドライバ、
ケーブルを含む。
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モータ用ケーブル（3ｍ）
・モータ側

5559-06P-210（MOLEX）

・ドライバ側

5557-06R-210（MOLEX）

赤
黄黄
青

緑
橙

電磁ブレーキ用ケーブル（3ｍ）
・モータ側

5559-02P-210（MOLEX）

白白

【ピン配列（共通）】【結線図（共通）】

1
2

3

4
11

5

10
9

8

6

12
7

1
2
3
4
5
6
7
8
9
10
11
12

青
赤
橙
緑
黒

モーターリード（青）
モーターリード（赤）
モーターリード（橙）
モーターリード（緑）
モーターリード（黒）
CWLS出力
CCWLS出力
オープン
電源入力（＋）
ORG出力
電源入力（－）
F.G.

MOTOR

CWLS
OUT1（黒）
OUT2（白）

（茶）

（青）

＋

－

CCWLS
OUT1（黒）
OUT2（白）

（茶）

（青）

＋

－

【ピン配列（センサ）】【結線図（センサ）】

1
2
3
4
5
6

CWLS出力
CCWLS出力
ORG出力
NORG出力
電源入力（＋）
電源入力（－）

61
2 5

3 4

CWLS

OUT1（黒）
OUT2（白）

（茶）

（青）

＋

－

CCWLS

OUT1（黒）
OUT2（白）

（茶）

（青）

＋

－

【ピン配列（センサ）】【結線図（センサ）】

1
2
3
4
5
6

CWLS出力
CCWLS出力
ORG出力
NORG出力
電源入力（＋）
電源入力（－）

61
2 5

3 4

CWLS
OUT1（黒）
OUT2（白）

（茶）

（青）

＋

－

CCWLS
OUT1（黒）
OUT2（白）

（茶）

（青）

＋

－

【ピン配列（センサ）】【結線図（センサ）】

1
2
3
4
5
6

CWLS出力
CCWLS出力
ORG出力
NORG出力
電源入力（＋）
電源入力（－）

61
2 5

3 4

CWLS

OUT1（黒）
OUT2（白）

（茶）

（青）

＋

－

CCWLS

OUT1（黒）
OUT2（白）

（茶）

（青）

＋

－

ケーブルはコード指定でのステージとのセット購入がお得です！
ケーブル詳細は P.1-215～

モータドライバとモータケーブル（エンコーダケーブル）が1セットです。

※付属ケーブル型式：HR10AP-S-SB-6-2　詳細は  P.1-212

モータ用ケーブル（3ｍ）

・モータ側

12345

678910

43020-1000（MOLEX）

・ドライバ側

1

6

2

7

3

8

4

9

5

10

43025-1000（MOLEX）

赤

青

紫
茶

橙

白白

緑

灰

/
/
/
/
/
/

シールド

Pin
1
2
3
4
5
6

信号名
CWLS
CCWLS
ORG
NORG
V＋

※シールドはコネクタ内シェル接続になります。

V－

橙 黒点

橙 赤点

黒点

赤点

黒点

赤点

センサ側

/
/
/
/
/
/

シールド

Pin
1
2
3
4
5
6

信号名
CWLS
CCWLS
ORG
NORG
V＋

※シールドはコネクタ内シェル接続になります。

V－

黒点

赤点

黒点

赤点

黒点

赤点

/
/
/
/
/
/

シールド

Pin
1
2
3
4
5
6

信号名
CWLS
CCWLS
ORG
NORG
V＋

※シールドはコネクタ内シェル接続になります。

V－

橙 黒点

橙 赤点

黒点

赤点

黒点

赤点

※付属ケーブル型式：CC030VA2R2　  P.1-211

※付属モータケーブル型式：SVPM-J3HF1-B-3-02S　詳細は  P.1-211

Pin
1
2
3
4

信号名
FG
U相
V相
W相

マーク
FG
U
V
W

/

モータ側
サーボアンプ側
バラ線

※付属エンコーダケーブル型式：SVEM-J3HF1-B-3　詳細は  P.1-211

Pin
3
6
5
4
2
9シールド

Pin
1
2
3
4
9

プレート

信号名
P5
LG
MR
MRR
BAT
SD

信号名
P5
LG
MR
MRR
BAT
SD

モータ（エンコーダ）側サーボアンプ側

※付属ケーブル型式：HR10AP-S-SB-6-2　詳細は  P.1-212

※付属ケーブル型式：HR10AP-S-SB-6-2　詳細は  P.1-212

※ケーブルは、各製品のケーブルオプションコードより選択してください。
　ケーブル詳細は  P.1-207、209～

※付属ケーブル型式：CC030VPFB　詳細は  P.1-212
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電気仕様：KXLシリーズ

自動ステージ

座標基準 メカリミット CWリミット CCWリミット メカリミット

KXL06030 ストロークセンター 17.5 15.5 15.5 17.5

KXL06050 ストロークセンター 27.5 25.5 25.5 27.5

KXL06075 ストロークセンター 40 37.5 37.5 40

KXL06100 ストロークセンター 52.5 50.5 50.5 52.5

KXL06150 ストロークセンター 77.5 75.5 75.5 77.5

KXL06200 ストロークセンター 102.5 100.5 100.5 102.5

KXL06300 ストロークセンター 152.5 150.5 150.5 152.5

タイミングチャート

単位［mm］ CW方向 CCW方向

※座標は設計上の値です。実際には±0.5mm程度の寸法誤差が生じることがあります。

注意： タイミングチャート図はセンサのタイミングを示すもので、出力信号論理を示すものではありません。
　　   出力信号論理に関しましては、電気仕様̶センサ̶出力論理に記載されている出力トランジスタのON/OFF表示をご参照ください。

センサオプション外形寸法図

5
（ストローク/2）－10mm

（ストローク/2）－10mm

ストロークセンター

原点 : ストロークセンター（原点復帰タイプ3）
原点 : CCW側（原点復帰タイプ3）原点 : CW側（原点復帰タイプ4）

原点オプション

14
.5

60

CWリミット CCWリミット

メカストッパ

CCWリミット

CWリミット

未検出（入光状態）
検出（遮光状態）

未検出（入光状態）
検出（遮光状態）

メカリミット メカリミット

CWリミット CCWリミット
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KXLシリーズ推奨原点復帰方法

【タイプ5】CCW方向に検出を行い、CCWLS信号の
CW側エッジ（a点）の検出行程を行います。

【タイプ6】CW方向に検出を行い、CWLS信号のCCW側
エッジ（a点）の検出行程を行います。

【タイプ11】
タイプ5実行後、TIMING信号の
CCW側エッジの検出行程を行います。

【タイプ12】
タイプ6実行後、TIMING信号の
CW側エッジの検出行程を行います。

適応ドライバ

■ ドライバ　    P.1-205～

■ 原点センサオプションを使わない場合

■ 原点センサオプションを使う場合

型式 CRD5107P（￥23,000） SD5107P3-A22（￥12,800）
分割数 マイクロステップ（1～1/250［16段階］） ノーマル（Full/Half）

DC24V系入力 AC100V系入力
型式 RKD507-A（￥39,800）
分割数 マイクロステップ（1～1/250［16段階］）
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※実線は急停止設定時、
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の場合を表します。
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※実線は急停止設定時、
点線は減速停止設定時
の場合を表します。

適応ステッピングモータコントローラ
■  コントローラ   　P.1-197～

入力電源 汎用入出力ポート ドライバタイプ（分割数）
ノーマル（Full/Half） マイクロステップ（1～1/250［16段階］）

AC100-240V なし DS102NR　  （￥130,000） DS102MS　  （￥155,000）
あり DS102NR-IO （￥140,000） DS102MS-IO （￥165,000）

DC24V なし DS112NR　  （￥125,000） DS112MS　  （￥150,000）
あり DS112NR-IO （￥135,000） DS112MS-IO （￥160,000） DS112/102

弊社の自動ステージは、型式によってセンサの仕様が異なります。そのため、推奨以外の原点復帰方法では正しく動作しない場合があります。
弊社のコントローラと接続する場合は、推奨原点復帰方法に設定してご使用ください。

原点復帰シーケンス　  P.1-201～
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※実線は急停止設定時、 
　点線は減速停止設定時 
　の場合を表します。
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※実線は急停止設定時、 
　点線は減速停止設定時 
　の場合を表します。

CCWLS

【タイプ3】CCW方向に検出を行い、ORG信号の
CCW側エッジ（a点）の検出行程を行います。

【タイプ4】CW方向に検出を行い、ORG信号のCW側
エッジ（a点）の検出行程を行います。

【タイプ9】タイプ3実行後、TIMING信号のCCW側
エッジの検出行程を行います。

【タイプ10】タイプ4実行後、TIMING信号のCW側
エッジの検出行程を行います。




